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NHO GON -DOI XUNG - DE DI CHUYEN

Robot cong tac vaéi cau truc doéi xirng,
t0i vu cho van hanh trong khong gian hep

OPTi




OPTI3

10.9kg 3kg 940mm IP54

Trong lugng Tai trong Tam véi Chisg IP

| T6i wu héa 16 trinh di chuyén va

nang cao hiéu suat lam viéc coel
Vi thiét k&€ d6i xing trai — phai dau tién tai Han Quadc, § () ¢ ) (

robot thao tac linh hoat ngay ca trong khéng gian hep, .
nhiéu diém dé va cham ma khong can cac thao tac

ruom ra. Vaéi tly chon Quick Changer, ngudi dung cé thé

thay d6i cong cu mot cach dé dang, gilp rut ngan thoi

gian chu&n bi cho céng viéc.

[3 .‘R

I Robot cdng tac diéu khién thi céng

Ung dung tay cam cdng thai hoc cho phép ngudi van hanh dé
dang cam nam va di chuyén robot. Nguoi van hanh cé thé bé
tri robot tai vi tri mong mudn va tién hanh cong viéc ngay lap
tirc ma khéng can bat ky thiét bi di chuyén hé trg nao khac.

I Robot cdng tac siéu nhe

Vi thiét k& siéu nhe chi 10,9 kg, robot c6 thé lam viéc tai
nhitng khéng gian chat hep ma con ngudi kho ti€p can. Robot
€6 thé thay thé céc cong viéc tai diém mu, déng thoi dam
bdo ca ndng sudt va an toan trong qua trinh van hanh.

I Robot thao tac chinh xac nho tich hop
cam bién IMU

St dung dit liéu tir cam bién IMU, robot cé khad nédng tu dong
hiéu chinh d6 nghiéng khi l&p dat, gilip duy tri chat lugng
dong déu ngay ca trén bé mat nghiéng. Vi dé€ nam cham,
robot cho phép 1ap dat ngay trén cac két cau thép ma khong
can phu thudc vao goc do cla bé mat.



Hb trg 2 céng I/O

Céng 1/0

Tich hgp cong nghé CORE
ddc quyén cua Neuromeka

:

Encoder du phong
kép khéng dung pin
(truc1, 2, 3,4,5,6)

Tich hop tay cam

Vi

J1: 360°

Tich hop cam bién do
nghiéng, tu dong nhan
dién goéc nghiéng

Tam véi 940 mm

Khoéng gian lam viéc
630 mm

§ Phukién tuy chon

Day truc tiép D& nam cham

§ Thong s6 ky thuat

Tai trong 3 kg

Tam vdi (t6i da) 940 mm

Trong lugng 10.9 kg

Do 13p lai 0.1mm

DOF 6 (tat ca khdp quay)
Chisg IP IP54

Khong gian lam viéc 630 mm

T&c dd t8i da clia cong cu 1m/ gidy

JJ1: £360°, J2: £180°, J3: £162°, J4: £360°,

Pham vi chuyén déng 5 a1a0e e
: +140°, J6: +

T6c d0 toi da clia cac khdp N1, J2,J3:175° /s, J4, J5, J6: 225° /s




OPTIS

34kg 5kg 1350mm IP54

Trong luong Tai trong Tam voi Chisg IP

I Kha nang thuc hién cong

viéc v@i do chinh xac cao
Duy tri trang thai van hanh én dinh, cho phép thuc
hién chinh xac cac tac vu k¥ thuat phirc tap. Dam
bao chat lugng déng nhat ngay ca khi thuc hién
cac tac vu lap dilap lai

I D6 bén trong moéi truéng cong
nghiép

Robot dugc phu I6p son chuyén dung, gilp tang

cuong kha nang chdng 6 nhiém va chdng phai mau,

dap Ung cac diéu kién khac nghiét ctia méi truong

cbéng nghiép

I Cau truc déi xirng va tinh linh hoat
Vdi thiét k& doi xing trai — phai dau tién tai Han Quéc,
robot hoat déng linh hoat ngay ca trong khéng gian hep,
nhiéu diém dé va cham ma khéng can céac thao thac
ruom ra.

I Lap dit dé dang va chirc niang day
truc tiép

Nguai van hanh cé thé diéu khién robot dé tao 16

trinh di chuy@n mét cach nhanh chdng va truc quan.




Thiét k& d6i xtmg tréi — phai
d4u tién tai Han Quac, toi
uu hoa hiéu suat thao tac

Trang bi series CORE
ddc quyén ctia Neuromeka

Ldp son chuyén dung
cao cap vdi kha nang
chéng bam ban va
chdng phai mau vugt
tréi

Kich thudc dai,
dé dang trién khai
bd cuc doi xing

§ Thong s6 ky thuat

J1: 360°

Khong gian lam viéc
900 mm

Tai trong 5kg

Tam vdi (t6i da) 1,350 mm

Trong lugng 34 kg

DO 1ap lai 0.1 mm

DOF 6(tat ca khdp quay)
Chisg IP IP54

Khong gian lam viéc 900 mm

Téc dd t8i da clia cong cu 1m/ gidy

Pham vi chuyé&n déng

J1: £360°, J2: £160°, J3: £160°, J4: +360°,
J5: #180°, J6: £360°

T&c @b t8i da clia céc khdp

1,2,3:150° /s | 4, 5, 6:180° /s

Tam vai 1,350 mm




OPTi..

“OPTi" la dong robot cong tac ctiia Neuromeka, cung cap hai mau OPTi3 va OPTi5 tuong Ung vai
cac tai trong nang khac nhau. Robot ndi bat vai kich thudc nhd gon, cau trdc déi ximg va kha
nang co déng cao. Vi thiét ké t6i uu cho khong gian lam viéc chat hep va céc tac vy doi ximg
trai — phai, OPTi gidm thi€u 10 trinh di chuyén, nang cao hiéu qua van hanh.

D3c biét, OPTi3 s& hitu thiét k& siéu nhe vdi téng trong lugng 10,9 kg, két hop tay cam cong thai
hoc, mang lai kha nang di chuyén vuot tréi, cho phép ngudi van hanh dé dang mang di. Bén canh
dd, 1&p son chuyén dung gilp gidm thi€u bam ban va phai mau, phu hop véi cac moéi truong cong
nghiép da dang. Mat bich cling cho phép gan va thdo cong cu nhanh chong va thuén tién. Dong
OPTi dugc téi uu toan dién tlr thiét k& dén tinh ndng theo diéu kién van hanh thuc t&, mang lai
chat lugng va nang suat vuat troi.

Robot cong tac "OPTI"” - Pham vi rong & Linh hoat

- La model siéu nhe hang dau trong phan khuc robot céng tac tai
Han Quéc, dé dang di chuyén va lap dat

+ DU dugc t6i uu trong lugng, robot van dam bao dd cing va dd
bén cao, phlu hop cho céc tac vu doi hoi dd chinh xac cao

+ Duy tri hiéu ndng 6n dinh ngay ca trong méi trudng céng nghiép
cudng db cao nhu han

Day truc ti€p & Lap trinh dé dang

« H6 trg ca day truc tiép va gian tiép, cho phép ngudi khong
chuyén cling dé dang van hanh

+ Nguoi van hanh cé thé truc tiép di chuyén robot dé nhap tuc thi
diém bat dau, diém két thuc va dudng di

+ RUt ngan dang k& thoi gian thiét 1ap khi chuyén déi cong doan,
t6i uu cho san xuat da nganh

+ CO thé 4p dung cho nghién ctru diéu khién manipulator tai trong
3 kg (bao gém Pit Pat)

+ Phu hgp cho cac dy an R&D nhu phat trién thuét todn, diéu khién
robot, k&t hgp Al Vision

Phat hién va cham & An toan

« Trang bi thuat toan phat hién va cham do Neuromeka phat trién,
cho phép phan tng tirc thai trude céc tinh hudng ngoai du kién

- Dugc thiét k& vdi tiéu chi dat sy an toan clda ngudi van hanh 1én
hang dau

+ Nén tang an toan da dugc kiém ching trén dong robot cong tac
cua Neuromeka

Hiéu suat nang cao

» T6i wu 19 trinh di chuyén ngay ca trong khong gian hep, mang lai hiéu
qua ba tri cao

+ Khi trng dung cho céng viéc han, chirc ndng cam bién ho quang
2F-3F gilp dat hiéu nang tdi uu trong nhiéu diéu kién han khac nhau




§ Linh kién Neuromeka (Bd truyén dong théng minh)

B truyén déng théng minh do Neuromeka phat trién, dugc tich o~ ~ o~
o i Cong nghé CORE doc
hgp trong OPTI3, 'ng dung ddng co tu san xuat va bd giam toc g nghe :
harmonic (ND-20), mang dén su can bang hoan hao gitra hiéu
nang vuot trdi va thiét k& siéu nhe. Clng vaéi viéc md réng cac Tich hdp CORE cho 'OPTi3’
dong san pham bd gidm tdc, danh muc b truyén déng tu san A ~
, : Don khong khun
xuat cling sé lién tuc dugc md réng trong tuong lai, déng thoi ong co ong 9

guyén clia Neuromeka

chuing t6i cling phat trién cac théng sé ky thudt mdi va cung
cap OEM theo yéu cau cla khach hang.

R neuromexa R neuromexa
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Ap dung cho OPTi3 truc 3 ap dung cho OPTi3 truc 1, 2

§ Control Box & IndyKey

I I ' I ! . B neuramere F > IndyKey

Hoép diéu khién clia Neuromeka 13 thiét bj diéu khién
robot tich hop, gom bd diéu khién, ngudn cap, hé théng =
an toan, 1/0 va giao thuirc két ndi trong mot khdi duy nhat.

San pham di kem IndyKey—thiét bi két hgp nut dimg

khan cap (Emergency Stop) va céc nut diéu khién

®1i
B

N . I S A A Cradle

chuong trinh dang diéu khién tu xa, giup nang cao an ~ Bénriéng I
toan va tién lgi khi van hanh. Bén canh dd, thiét bj cho
phép lap dat va bao vé linh hoat trong nhiéu méi trudng,
gua dd tang cuong tinh (rng dung trong thuc t&€ san xuat.
Specification Daural/o Digital: Max 24 V(PNP) / 0.75 A, Analog: 0 - 10 V
Kich thudc 420 mm x 290 mm x 244 mm /0 1/0 An toan Digital(PNP): DI(16)/DO(16), Analog: Al(2)/A0(2)
Trong lugng 10 kg Kénh 1/O Digital(PNP): DI(4)/DO(4)

Dién 4p 100-240 Va.c Nguén cap I/0 Max24V/3A
Ngubdn vao Dong dién 13A MAX Giao tiép Giao thurc EtherNET, EtherCAT, TCP/IP, Modbus TCP, USB3.0

Tan s6 50/ 60 Hz C4u hinh cép e IndyKey: 3 M
Dau vao Cauchingudn 20A Robot Cable: 5 M

Dién 4p 48 Vd.c, 24 Vd.c o Nhiét d6 hoat dong 0 °C dén + 50 °C
Nouwnra  Domgaen  SwemAUevscroucienl  MOERS L e 0amesoe

Tans6 50/ 60 Hz Do dm 10 d&n 90% (Khdng ngung tu khi hoat dong)




§ Linh vuc irng dung

Han Gia cong ép
Welding Press
Siét bu-long/vit Xép pallet
Screwing Palletizing
o=t Mai/Cha nham Gap & Dat

[0 Deburring/Sanding 8858, Pick & Place
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2) S6 78, duong Achasan-ro, quan Seongdong-gu, Seoul 04782, Han Quéc
8) 698-2, thon Jukcheon-ri, xa Heunghae-eup, quan Buk-gu, Pohang, tinh Gyeongbuk 37948, Han Quéc
402 Robot Innovation Center, s6 75, dudng Nowon-ro, quan Buk-gu, Daegu 41496, Han Quéc
1) S6 111, duong 4 Sandan 3-ro, Jiksan-eup, quan Seobuk, thanh phd Cheonan, tinh Chungcheong Nam, Han Quéc
her Loop, Bldg. 4B Pflugerville, TX 78660, USA
Phong 03-07, Tang 3, Toa thap 1, Onehub Saigon, L6 C1-2, Budng D1, Khu Cong nghé cao, Phudng Tang Nhon Phu, TP. H6 Chi Minh, Viét Nam
, Khu céng nghiép cong nghé cao Shuitu Yunhan RD, Trling Khanh, Trung Qudc

Tang 5, Toa nha 2, Khu Jigiren Xiaozhen, S6 389, dudng Hongxing, Khu phat trién kinh t& quan Tiéu Son, thanh phd Hang Chau,
tinh Chiét Giang, Trung Qudc
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