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公司名

代表理事

主要业务

成立日期

职员数

所在地

公司主页

(株式会社) 纽禄美卡

朴鐘勳

协作机器人制造，工业机器人制造，系统集成，机器人平台服务

2013年2月14日

145名

[公司本部] 15F, W, 7, Yeonmujang 5ga-gil, Seongdong-gu, Seoul, Republic of Korea 
[浦项分公司] 庆尚北道浦项市北区兴海邑竹川里698-2
[美国法人] 1501 Panther Loop, Bldg. 4B Pflugerville, TX 78660, USA
[越南法人] Room 03-07, Level 3, Tower 1, OneHub Saigon, Plot C1-2, D1 Street, Saigon Hi-Tech Park, 

Tan Phu Ward, District 9, Ho Chi Minh City
[中国法人] 江苏省盐城开发区新都东路82号C2幢3楼（未来科技城C2楼)
[杭州 KRC（韩国机器人中心）] 浙江省杭州市萧山区经济开发区鸿兴路389号机器人小镇2幢5楼509室

www.neuromeka.com



https://youtu.be/Z7M2NuqP6bo?si=bjmuRoUuUeunlKnU
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成长故事



发展历程

2014 01   获得风险企业认证
企业研究所开设

07   公司本部迁址 (首尔, 圣水)
09   推出STEP/PC, STEP/BBB 
10   推出IGoT/HUB  
12   推出STEP/iMX, STEP/HPC 

2015

2016

07   推出ContyApp
08  推出IGoT/WSN 

05   启动A轮投资
07 推出STEP2 
10  推出Indy-RP
11   浦项 SCRC (Smart Connected Robot Center) 启动

2017 02   获得INNOBIZ（技术革新型中小企业）认证
03   推出Indy3/5/10 
04   公司本部迁址 (首尔, 狎鸥亭)
06   启动B轮投资

浦项SCRC业务扩张迁址 (Postech, C5)
07  SCRC内生产本部设立
09   推出Indy7 
12  2017韩国年度机器人奖（工业机器人领域）

2018 05  与韩国AUTOPOWER公司合并
06  越南胡志明市V-SCRC分公司启动

浦项工业大学CILab(协作机器人深度学习研究中心)启动
07 启动系统业务

推出Delta机器人产品线D
Indy7投入量产

08   启动C轮投资
09 Indy7获得红点设计奖（Red dot Awards）
10 系统业务本部启动

生产本部迁址
12 2018韩国年度机器人奖（工业机器人领域）

获得KDB(Korea Development Bank, 韩国产业银行) NextRound青蛙奖
推出STEP3
启动IndyGo示范事业

2019 06   公司本部迁址 (首尔, 圣水)
09 推出Indy12

推出IndyEye
10 推出IndyCARE

生产本部与系统业务本部共同迁址至大田分公司
12   2019韩国年度机器人奖（工业机器人领域）

2019 荣获大韩民国相生发展大奖

2013 02   纽禄美卡（Neuromeka）公司成立 (京畿道, 南扬州)
07 推出NRMKFoundation SDK
10   推出NRMKPlatformSDK 

2020 06   定向融资
07   评选为韩国中小企业部准独角兽企业

荣获韩国IR52蒋英实奖
12   Indy7新产品认证（New Excellent Product）

2020韩国年度机器人奖（工业机器人领域)
中国法人设立（江苏省，盐城)

2021 05   大田分公司扩张转移（大田，竹洞)
06   优秀企业研究所指定（科学技术情报通讯部)
08 完成D轮融资
12 获得韩国产业通商资源部长官表彰奖(在产业技术振兴上建功)
12 2021韩国年度机器人奖（工业机器人领域）
12 创新产品指定认证书（产业通商资源部）

2022 04   获得韩国产业通商资源部评选的2022设计革新潜力企业
04   美国法人设立
11   KOSDAQ 上市
12   2022韩国年度机器人奖（工业机器人领域）

2023 04 浦项分公司扩建迁址（浦项, 兴海邑）
09 ISO认证（9001、14001、45001）
09 协作机器人Indy7 NSF认证
10 NURI I发布
10 产业包装获奖（机械机器人航空产业发展有功）



S I T E

S I T E介绍

浦项分公司
浦项市南区

协作机器人、视觉解决方案
深度学习相关研发

Pohang

越南法人
越南胡志明

东南亚地区事务所

Vietnam

首尔公司本部
首尔市城东区圣水洞

运营、战略、营销、市场
产品综合

Seoul

中国法人
中国盐城

中国地区事务所

China

美国法人
美国德克萨斯

北美地区事务所

US



纽禄美卡正在开展机器人市场所需的各种领域的业务。
通过协作机器人制造，工业机器人制造，系统集成以及机器人平台服务引领着韩国机器人产业的发展。

01 02 03 04

Industrial Robot Manufacturing System Integrator Robot Platform Service

工业机器人制造 系统集成 机器人平台服务

业务介绍

Cobot Manufacturing

协作机器人制造



纽禄美卡通过提供使用简单且高性价比的协作机器人，引领生产线的自动化。

-

纽禄美卡协作机器人可保障作业人员的安全，并可以通过编程实现满足各种各样的作业环境。

-

纽禄美卡正在构建即使在无专业机器人技术人员的中小制造型企业，

也可以毫无负担地使用机器人技术的

协作机器人中心RaaS(Robot as a Service)平台服务生态系统，

通过分享所积累的机器人技术，致力于帮助客户实现生产力的向上。

中小制造企业自动化市场占有率
全球做到No.1

为了成长，坚持学习

承担责任，目标正确

助力客户，走向成功

Robot as a Tool 

Robot as a Service

Robots for Every Workplace

Mission

Vision

Core Value



Our Product
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Indy

中小制造型企业的第一台工业机器人 ‘Indy’

C O L L A B O R A T I V E R O B O T

Indy是纽禄美卡公司具有代表性的协作机器人产品系列，‘Indy'基于平滑的曲面设计和创新的碰撞检测算法，可充
分保障作业人的安全，凭借阻抗控制技术，提供更加轻盈柔顺的直接示教功能，同时还可以通过基于安卓平台开
发的示教软件实现在线/离线编程。

提供 7/12kg负载型号和用于研究的7轴协作机器人Indy-RP2。通过末端的扩展端口，您可以扩展使用各种标准工
具，如夹持器、视觉传感器等。

Easy Safe Connected
安装容易，使用简单； 可保障作业人员安全； 随时随地可以实现连接。



C O L L A B O R A T I V E R O B O T

中小制造型企业的第一台工业机器人 ‘Indy’

Indy

Spec
ITEM

DOF

Payload

Joint Motion Range

Maximum Joint Velocity

Maximum Tool Speed

Maximum Reach

Repeatability

Weight

Indy-RP2 (controlled by STEP3)

7 (all revolute)

5kg

±175deg for all joints

1,2,3,4 : 150deg/s | 5,6,7 : 180deg/s

1m/s

1.3m

100µm

30.5kg

Indy7

6 (all revolute)

7kg

1,2,3,4,5 : ±175deg | 6 : ±215deg

1,2,3 : 150deg/s | 4,5,6 : 180deg/s

1m/s

1.3m

100µm

28kg

Indy12

6 (all revolute)

12kg

±180deg for all joints

1,2: 120deg/s | 3: 150deg/s |5,6: 180deg/s

1m/s

1.8m

100µm

55kg

https://v.youku.com/v_show/id_XNTgyOTQ2NTMzNg==.html?spm=a2hcb.profile.app.5%7E5!2%7E5%7E5!3%7E5!2%7E5%7E5!8%7EA


NURI

纽禄美卡协作机器人生态系统, NURI C系列

C O L L A B O R A T I V E R O B O T

NURI C协作机器人系列是Nuri系列中高负载的代表机型。它具备IP67的防护等级，此外，它还在全轴上内置了力矩
传感器，对碰撞等反应更加敏感，极大的提高了安全保障。

提供7/12/18/20kg负载型号，可用于高负载的工作，同时具有卓越的工业级精度和速度等特征，适用于各种自动化
工业场景。

[Superior Performance]

[Extreme Safety][Ease of Use] [Excellent Reliability]

[Compliant Flexibility]



Spec
ITEM

Payload / DOF

Repeatablity

Maximum Speed at Tool End

Mounting Method

Weight (built-in control cabinet)

IP Rating

Operating Temperature

Adjustable Range of Cartesian Stiffness

Reach

Power Supply

Force Sensing (tool flange)

Relative Accuracy of Force Control

Range of Motion

Maximum Speed

NURI7c

7 kg / 6 DOF

±0.02 mm

≤3.2 m/s

Mounting at any angle

About 27 kg

IP54 / IP67

0℃~50°C

0~3000 N/m | 0~300 Nm/rad

988 mm

90-264VAC, 47-63Hz/48VDC

Force x-y-z | Torque x-y-z

0.5 N | 0.1 Nm

±175° for all joints

1,2 : 180°/s | 3 :234°/s | 4,5 : 240°/s | 6 : 300°/s

C O L L A B O R A T I V E R O B O T

纽禄美卡协作机器人生态系统, NURI C系列

NURI

NURI12c

12 kg / 6 DOF

±0.03 mm

≤3.0m/s

Mounting at any angle

About 43 kg

IP54 / IP67

0℃~50°C

0~3000 N/m | 0~300 Nm/rad

1434 mm

90-264VAC, 47-63Hz/48VDC

Force x-y-z | Torque x-y-z

0.5 N | 0.1 Nm

1 : ±175° | 2 :±170° | 3,4,5,6 : ±175°

1,2 : 120°/s | 3 :180°/s | 4 : 234°/s | 5,6 : 240°/s

NURI18c

18 kg / 6 DOF

±0.03 mm

≤3.0m/s

Mounting at any angle

About 40 kg

IP54 / IP67

0℃~50°C

0~3000 N/m | 0~300 Nm/rad

1062 mm

90-264VAC, 47-63Hz/48VDC

Force x-y-z | Torque x-y-z

0.5 N | 0.1 Nm

1 : ±175° | 2 :±170° | 3 : ±165° | 4,5,6 : ±175°

1,2 : 120°/s | 3,4,5,6 : 180°/s

NURI20c

20 kg / 6 DOF

±0.05 mm

≤3.5m/s

Mounting at any angle

About 75 kg

IP54 / IP67

0℃~50°C

0~3000 N/m | 0~300 Nm/rad

1798 mm

90-264VAC, 47-63Hz/48VDC

Force x-y-z | Torque x-y-z

0.5 N | 0.1 Nm

1,2 : ±175° | 3 :±170° | 4,5,6 : ±175°

1,2,3 : 120°/s | 4 : 180°/s | 5,6 : 234°/s



NURI

纽禄美卡协作机器人生态系统, NURI E系列

C O L L A B O R A T I V E R O B O T

NURI E系列是一款无offset的协作机器人，全关节配置力矩传感器，碰撞检测更灵敏，具备高动态力控制与柔顺控制
能力。

提供负载为3/7Kg的6轴或7轴的两款协作机器人产品，通过多种方式进行编程，避障更加灵活，是适合教育科研、新
零售等行业的协作机器人。

[Superior Performance]

[Extreme Safety][Ease of Use] [Excellent Reliability]

[NIl Compliant Flexibility]



Spec
ITEM

Payload / DOF

Repeatablity

Maximum Speed at Tool End

Mounting Method

Weight (built-in control cabinet)

IP Rating

Operating Temperature

Adjustable Range of Cartesian Stiffness

Reach

Power Supply

Force Sensing (tool flange)

Relative Accuracy of Force Control

Range of Motion

Maximum Speed

NURI3e

3 kg / 6 DOF

±0.03 mm

≤3.0 m/s

Mounting at any angle

About 21 kg

IP54

0℃~45°C

0~3000 N/m | 0~300 Nm/rad

1010 mm

90-264VAC, 47-63Hz/48VDC

Force x-y-z | Torque x-y-z

0.5 N | 0.1 Nm

1 : ±170° | 2,3 : ±120° | 4 : ±170° | 5 : ±120° | 6 : ±360°

1 : 180°/s | 2 :150°/s | 3 : 180°/s | 4,5,6 : 225°/s

C O L L A B O R A T I V E R O B O T

纽禄美卡协作机器人生态系统, NURI E系列

NURI

NURI3er

3 kg / 7 DOF

±0.03 mm

≤3.0m/s

Mounting at any angle

About 22 kg

IP54

0℃~45°C

0~3000 N/m | 0~300 Nm/rad

1010 mm

90-264VAC, 47-63Hz/48VDC

Force x-y-z | Torque x-y-z

0.5 N | 0.1 Nm

1,3,5 : ±170° | 2,4,6 : ±120° | 7 : ±360°

1,3,4 : 180°/s | 2 :150°/s | 5,6,7 : 225°/s

NURI7e

7kg / 6 DOF

±0.03 mm

≤2.8 m/s

Mounting at any angle

About 27 kg

IP54

0℃~45°C

0~3000 N/m | 0~300 Nm/rad

1125 mm

90-264VAC, 47-63Hz/48VDC

Force x-y-z | Torque x-y-z

0.5 N | 0.1 Nm

1,4 : ±170° | 2,3,5 :±120° | 6 : ±360°

1,2 : 90°/s | 3,4,5,6 : 180°/s

NURI7er

7kg / 7 DOF

±0.05 mm

≤2.5 m/s

Mounting at any angle

About 29 kg

IP54

0℃~45°C

0~3000 N/m | 0~300 Nm/rad

1125 mm

90-264VAC, 47-63Hz/48VDC

Force x-y-z | Torque x-y-z

0.5 N | 0.1 Nm

1,3,5 : ±170° | 2,4,6 : ±120° | 7 : ±360°

1,2 : 90°/s | 3,4,5,6,7 : 120°/s



NURI

纽禄美卡协作机器人生态系统, NURI S系列

C O L L A B O R A T I V E R O B O T

NURI S系列是Nuri系列中小负载的代表机型，具备IP54防护等级，专为咖啡等新零售自动化场景而设计。虽然体积
小，但全轴内置力矩传感器，对碰撞等反应更敏感，更加安全可靠。

提供3/4Kg两种负载型号，具有与工业机器人相同的重复精度和路径精度，是适合教育和新零售等场景的协作机器人。

[Lightweight & Flexible]

[Extreme Safety]

[Ease of Use]

[Excellent Reliability]

[Fast Returns]



Spec
ITEM

Payload / DOF

Repeatablity

Maximum Speed at Tool End

Mounting Method

Weight (built-in control cabinet)

IP Rating

Operating Temperature

Adjustable Range of Cartesian Stiffness

Reach

Power Supply

Force Sensing (tool flange)

Relative Accuracy of Force Control

Range of Motion

Maximum Speed

NURI3s

3 kg / 6 DOF

±0.02 mm

≤3.0 m/s

Mounting at any angle

About 13.8 kg

IP54

0℃~50°C

0~3000 N/m | 0~300 Nm/rad

705 mm

48VDC

Force x-y-z | Torque x-y-z

0.5 N | 0.1 Nm

1,4,5,6 : ±175° | 2 : -155°~+140° | 3 : -175°~+135°

180°/s for all joints

C O L L A B O R A T I V E R O B O T

纽禄美卡协作机器人生态系统, NURI S系列

NURI

NURI4s

4 kg / 6 DOF

±0.03 mm

≤2.0 m/s

Mounting at any angle

About 16.5 kg

IP54

0℃~50°C

0~3000 N/m | 0~300 Nm/rad

919 mm

90-264VAC, 47-63Hz/48VDC

Force x-y-z | Torque x-y-z

0.5 N | 0.1 Nm

1,4,5,6 : ±175° | 2 : -160°~+150° | 3 : -170°~+140°

180°/s for all joints

ITEM

Controller

Dimensions

Operator Interface

Safety Protection Device

Direct Teaching Control

Highly Dynamic Force Control

Communication Protocols

External Control Interface

NURI CB (for S Series)

Independent control box (LightCab)

228.5 mm × 180 mm × 88 mm

Notebook/PAD/xPad/Interactive Button

1 external emergency stop

Drag mode: Cartesian space/joint space; teaching mode: pont 

position/continuous trajectory

Impedance control of Cartesian/joint space;

motion planning for force control search

TCP/IP 1000Mbit, Modbus TCP, Profinet, Ethernet/IP, 

DeviceNet, CC-Link, CC-Link IE Field Basic

Highly dynamic external control;

low-level force/position control; robot model library and API



兼容协作机器人的安全性和操作便利性的高性能工业机器人

"ICON"是应用纽禄美卡协作机器人"Indy"的安全功能和操作便利功能的新一代协作型工业机器人。 加载了进化升级的碰撞感知算法、

状态指示灯和激光扫描仪等周边安全装置,大幅提高了现有工业机器人缺失的安全性能。 通过阻抗控制的直接示教，通过增加基于平

板电脑的示教应用程序"CONTY"和基于力传感器的lead-through装置，可以轻松快速地进行编程。 和协作机器人相比，可提供2.3倍的

速度(最快速度比较)和高反复精度，最高IP67的防水防尘等级，同时提供4条空压线，从而保障高生产效率。 根据负载和作业长度共提

供7种可选型号。

ICoN C O - I N D U S T R I A L R O B O T

协作型工业机器人

High-Performance
815deg/s的最大速度和0.03mm的位置反复精度

4条空压线
最高IP67防水防尘等级

Collaborative Safety
进化升级的碰撞检测算法

通过状态指示灯实时确认机器人状态
激光扫描仪组合支持

Easy-to-use
通过阻抗控制的直接示教

以使用者为中心的基于安卓系统的示教APP
lead-through 设备支持



ICoN C O - I N D U S T R I A L R O B O T

兼容协作机器人的安全性和操作便利性的高性能工业机器人
协作型工业机器人

ICoN3

560mm

3kg

23kg

IP65

± 30µm

6

1: ±170 | 2: -110, +120 | 3: -110, 

+155 |  4: ±200 | 5: ±120 | 6: ±350

1: 450 | 2: 450 | 3: 525 | 4: 600 | 

5: 600 | 6: 800

ITEM

Maximum Reach

Payload

Weight

Ingress Protection

Repeatabillity

DOF

Joint Motion Range

(deg)

Maximum Joint Speed

(deg/s)

ICoN7

710mm

7kg

49kg

IP65

± 30µm

6

1: ±170 | 2: -100, +135 | 3: -120, 

+156 |  4: ±200 | 5: ±135 | 6: ±360

1: 380 | 2: 350 | 3: 480 | 4: 490 | 

5: 565 | 6: 815

ICoN7L

920mm

7kg

52kg

IP67

± 30µm

6

1: ±170 | 2: -100, +135 | 3: -120, 

+156 |  4: ±200 | 5: ±135 | 6: ±360

1: 380 | 2: 320 | 3: 390 | 4: 490 | 

5: 565 | 6: 815

ICoN10

1420mm

10kg

180kg

Wrist IP67

± 30µm

6

1: ±170 | 2: -85, +150 | 3: -95, 

+170 |  4: ±195 | 5: ±135 | 6: ±360

1: 200 | 2: 200 | 3: 200 | 4: 370 | 

5: 370 | 6: 600

ICoN12L

2001mm

12kg

300kg

Wrist IP67

± 60µm

6

1: ±170 | 2: -95, +155 | 3: -95, 

+170 |  4: ±185 | 5: ±135 | 6: ±400

1: 175 | 2: 175 | 3: 170 | 4: 355 | 

5: 355 | 6: 300

ITEM

Maximum Reach

Payload

Weight

Ingress Protection

Repeatabillity

DOF

Joint Motion Range

(deg)

Maximum Joint Speed

(deg/s)

ICoN20

1702mm

20kg

270kg

Wrist IP67

± 60µm

6

1: ±170 | 2: -85, +150 | 3: -95, 

+170 |  4: ±180 | 5: ±135 | 6: ±400

1: 175 | 2: 175 | 3: 170 | 4: 360 | 

5: 360 | 6: 600

ICoN20L

2001mm

20kg

280kg

Wrist IP67

± 60µm

6

1: ±170 | 2: -85, +150 | 3: -95, 

+170 |  4: ±180 | 5: ±135 | 6: ±400

1: 175 | 2: 175 | 3: 170 | 4: 360 | 

5: 360 | 6: 600

https://v.youku.com/v_show/id_XNTkwMDAwNzYwNA==.html?spm=a2hcb.profile.app.5%7E5!2%7E5%7E5!3%7E5!2%7E5%7E5!2%7EA


纽录美卡的“Moby”是给协作机器人“Indy”提供自主移动作业功能而研发的AMR平台。将协作机器人“Indy”搭载于“Moby”上，
使机器人的作业半径扩大，同时通过感应板的调节实现搭载更多的传感装置。不仅如此，根据作业需求可适配各种工作
台，广泛应用于配送、巡查、防疫、引导等多种工作场景。特别值得一提的是，4个二自由度转向模块可最大程度减少
驱动力偏差，具备卓越的直行操控力和全向驱动操控力，运用LiDAR（激光雷达）和3D传感器躲避障碍物，准确移动到
设定位置。

Moby A U T O N O M O U S M O B I L E R O B O T

运用AMR打破协作机器人空间要求限制，拓宽使用范围

Extensive
协作机器人加载了自主移动功能，

打破了作业空间的限制

Agile
运用4个二自由度转向
轮模块实现精准、敏捷

的移动

Integrated
根据作业需求可以整合各种传感
器、工作台的自主移动机器人



Moby A U T O N O M O U S M O B I L E R O B O T

运用AMR打破协作机器人空间要求限制，拓宽使用范围

Spec
Moby

600 x 950 x 589.5 (mm)

200kg (Indy, battery included)

100kg

1,082mm

ITEM

Size

Weight

Payload

Rotation radius

Battery

lithium ion battery

W 430 x D 433.4 x H 317 (mm)

98kg

14S18P x 2 Module

4.59kWh x 2 Module

3.18kWh x 2 Module

89.1Ah x 2 Module

42-57.4V

51.6V

57.4V

39.2V

20A/-20A

50A/-50A

1,032W/-1,032W

2,580W/-2,580W

N-Channel FET and Fuse

ITEM

Battery Type

Pack Size

Weight

Battery configuration

Total energy capacity

Usable energy capacity

Nominal battery capacity

Voltage range

Mormal voltage

Charge voltage

Discharge voltage

Charge/Discharge current (nominal)

Charge/Discharge current (max

Charge/Discharge power (nominal) 

Charge/Discharge power (max) 

DC Disconnect

https://v.youku.com/v_show/id_XNTg5NTc0MTE3Mg==.html?spm=a2hcb.profile.app.5%7E5!2%7E5%7E5!3%7E5!2%7E5%7E5!3%7EA


DD E L T A R O B O T

纽禄美卡（Neuromeka）公司的‘D’是基于防震设计，拥有世界最高水准的高速，高精密度的4轴并联(delta)机器人
根据负载及作业半径划分，现有'D3'(负载 3kg)和'D6'(负载 6kg)两种量产型号。纽禄美卡（Neuromeka）公司并联(de
lta)机器人根据客户生产线自动化的需求，可提供包括传送带，机械夹爪，视觉传感器等各种装置与PLC等相结合的
整套自动化解决方案。

为高速物流自动化而生，韩国并联(delta)机器人的自尊心 ‘D’

Fast Integrated
提高生产效率； 提供全套解决方案的并联(delta)机器人

Precise
实现各种精密化作业；



Spec

D3

60kg

3kg

4axis

800mm

300mm

±180 deg

±0.1mm

AC伺服马达, 绝对值编码器

品目

重量

负载

自由度

可达范围

重复定位精度

驱动器

D6

80kg

6kg

4axis

1300mm

500mm

±180 deg

±0.1mm

AC伺服马达, 绝对值编码器

X, Y 轴

Z 轴

滚动轴

D E L T A R O B O T

为高速物流自动化而生，韩国并联(delta)机器人的自尊心 ‘D’

D

https://v.youku.com/v_show/id_XNDQ0Nzk4Njk4OA==.html?spm=a2hbt.13141534.app.5%7E5!2%7E5!2%7E5%7E5%7E5!2%7E5%7E5!2%7E5!2%7E5!2%7E5%7E5!33%7EA


基于深度学习的高性能视觉解决方案'IndyEye'能够正确识别各种形态不规则的物体。通过低价型视觉传感
器与深度学习服务器的共享，真正实现了价格合理的视觉解决方案。
'IndyEye'与需要苛刻作业条件的现有的其他视觉传感器不同，不受空间及照明等条件的制约，能够灵活运
用于任何作业环境中。并且通过深度学习服务器的共享，储存作业物体（料样）数据，从而可以根据客
户的不同需求，应对各种产品的作业。能够在需要多品种变量生产线的中小企业作业现场实现快速应用。

性价比优越，可满足所有人的协作机器人优化视觉解决方案 ‘IndyEye’

IndyEyeV I S I O N S O L U T I O N

High-performance Flexible
通过深度学习，提供高性能的视

觉解决方案；
不受安装环境的制约，

可实现灵活使用。

Reasonable
通过低价型视觉传感器与深度学习服务器
的共享，实现了价格合理的视觉解决方案；



Spec

品目

尺寸

处理时间

视场 (H/V/D) 

接口

作业距离

IndyEye

67mm x 67mm x 74.4mm

250~1500 ms/img

86˚ ± 5˚ / 70˚ ± 5˚ / 100˚ ± 5˚

USB2.0

5cm-70cm

V I S I O N S O L U T I O N

性价比优越，可满足所有人的协作机器人优化视觉解决方案 ‘IndyEye’

IndyEye

https://v.youku.com/v_show/id_XNDc0NDE4NDU1Mg==.html?spm=a2hbt.13141534.app.5%7E5!2%7E5!2%7E5%7E5%7E5!2%7E5%7E5!2%7E5!2%7E5!2%7E5%7E5!20%7EAhttps://v.youku.com/v_show/id_XNDc0NDE4NDU1Mg==.html?spm=a2hbt.13141534.app.5%7E5!2%7E5!2%7E5%7E5%7E5!2%7E5%7E5!2%7E5!2%7E5!2%7E5%7E5!20%7EA


CORE S M A R T A C T U A T O R

纽禄美卡（Neuromeka）的智能促动器是由无框架马达，谐波减速机，磁抱闸，多螺线绝对值编码器，EtherCAT s
lave主板，马达驱动器等通过中空轴相结合而成的关节驱动模组。
促动器的电源线及EtherCAT通信线等可以通过中空轴，实现整洁无冗余的机器人设计。
纽禄美卡（Neuromeka）现有CORE 100/200/500/1000(功率分别为100W,200W,500W，1300W)四款型号的智能促
动器产品处于量产阶段。CORE系列作为Indy产品线所采用的型号，支持输入8kHz的扭矩控制命令，用户可以通过
上层应用程序实现专用的伺服算法。CORE系列不附带专用外壳，用户可以按照自己原有的机器人设计，简单地进
行灵活使用。

All in one Design-centric Compatible
谐波减速机,马达,抱闸,编码器,马达
驱动器,EtherCATslave的集合体；

采用中空轴结构，实现关节可动范围
最大化及流线美丽的设计；

兼容标准EtherCATmaster控制器CoE(CA
Nopen-over-EtherCAT)协议。

支持实现个性化机器人设计的统合型驱动模组 ‘CORE’



Spec
CORE100

100W

48V

3.8A

21Nm

180deg/s

Φ80 x 135mm

1.45kg

品目
额定功率
额定电压
最大持续电流
额定输出扭矩
额定输出速度
尺寸
重量

CORE200

200W

48V

4.8A

50Nm

150deg/s

Φ90x 145mm

1.84kg

CORE500

500W

48V

11.7A

121Nm

150deg/s

Φ142 x 155mm

4.87kg

品目
额定功率
额定电压
最大持续电流
额定输出扭矩
额定输出速度
尺寸
重量

CORE1000

1130W

48V

22.6A

515Nm

120deg/s

Φ178 x 195mm

9.1kg

CORE S M A R T A C T U A T O R

支持实现个性化机器人设计的统合型驱动模组 ‘CORE’



实时嵌入式EtherCAT master机器人控制器 ‘STEP’

为实现实时控制，‘STEP’提供在Hard Realtime OS的Linux/Xenomai环境中可进行实时控制应用程序开发的NRMKPlatform SD
K软件框架。
提供可在微软WINDOWS® OS系统中运行的开发环境，进而使不熟悉Linux环境的开发者也可以简单进行嵌入式控制程序开发。
为实现多轴，同步高速实时分散控制，‘STEP’从众多系统之中，选择采用了得到验证的开源EtherCAT master stack Etherlab。为
开发基于EtherCAT的标准实时控制应用程序提供了基于CoE (CANopen-over-EtherCAT) 协议的编程接口。提供各种软件工具，
实现基本的基于CoE应用程序编码的自动生成。标准内置RS485及CAN接口，方便连接各种设备。为了实现基于CAN的应用程
序开发，NRMKPlatform SDK内安装有实时CAN功能及开源CANOpen框架软件CanFestival。
负责纽禄美卡（Neuromeka）协作机器人‘Indy’系列产品实时控制的’STEP2’，驱动基于4kHz模型的阻抗控制。为高级研究开发
而研发的高性能型号’STEP3’搭载有高性能的GPU卡及NVIDIA TensorRT库，可以进行基于高速深度学习推理运算的各种算法的
研究开发。

STEP R O B O T C O N T R O L L E R

Powerful Industrial Versatile
高性能实时操作系统； 实现高速实时多轴同步分散控制； 统合各种开放源代码库及设备。



Spec

STEP2

无风扇Braswell工业电脑

Intel Celeron Braswell soc(4X,1.6ghz)

4GDDR3

128G SSD(SATA3)

1端口

1端口

16针

1端口

2端口

1端口

204 × 185 × 52

-

品目

平台

CPU

RAM

存储

Ethernet

EtherCAT

GPIO

RS485/422

RS232

CAN

尺寸

选配

STEP3

Skylake工业电脑

Intel Skylake i7-6700K(3.4ghz)

8GDDR4

128G SSD

1端口

1端口

不适用

1端口

1端口

不适用

350 × 265 × 182

Geforce GTX 1080 Ti

STEP

实时嵌入式EtherCAT master机器人控制器 ‘STEP’

R O B O T C O N T R O L L E R



CONTYT E A C H P E N D A N T

CONTY是为了对纽禄美卡（Neuromeka）所有型号协作机器人进行编程作业而自主研发的示教器Ap
p，可在基于标准安卓系统平台的平板电脑内运行。
与机器人控制器STEP通过有线及无线方式进行连接，支持对纽禄美卡（Neuromeka）协作机器人‘In
dy’进行线上，线下编程及直接示教功能。凭借直观的设计以及丰富的功能，让任何人都可以简单地
对纽禄美卡（Neuromeka）协作机器人进行编程。

* 可以同时购买CONTY专用平板电脑(最佳优化)

用于协作机器人编程的共同的示教器 ‘CONTY’

Friendly Light Economic
安卓App，使用方便易上手； 运行于安卓平板电脑，重量轻便，

可进行无线连接使用；
通过普通平板电脑即可操作使用，取代

高价的专用示教器，经济划算。



exclusive tablet for ‘CONTY’

MediaTek Deca core MT6797T (10-core)

10.1寸/ 2560 X 1600 (WQXGA)

安卓

4GB / 64GB eMMC

8000mAh

Wi-Fi 2.4GHz/5GHz (IEEE 802.11 ac/a/b/g/n) / GPS

239mm × 166.9mm × 7.5mm / 550g

1,300万像素 (前, 后)

本体, 充电器, 连接线, 专用保护外壳

Spec

品目

CPU

显示

操作系统

内存/ 存储装置

电池容量

网络

尺寸 / 重量

摄像头

配件

T E A C H P E N D A N T

用于协作机器人编程的共同的示教器 ‘CONTY’

CONTY

https://v.youku.com/v_show/id_XNDI2OTUxMTYzMg==.html?spm=a2hbt.13141534.app.5%7E5!2%7E5!2%7E5%7E5%7E5!2%7E5%7E5!2%7E5!2%7E5!2%7E5%7E5!46%7EA


让协作机器人成为工具 ‘IndyTools’

夾爪
MPLM 1630
63N
2x15mm
0.37s
24Vdc
0.3A
263g
最适用于协作机器人的电自动化夹爪

品目
型号名称
夹持力
行程
钳口闭合时间
供电
标称电流
质量
特征

机器人手 
IndyHand
全驱动机器人手(3指)
1.7kg
11
先进的盲抓算法
扭矩控制
DYNAMIXEL (ROBOTIS)
拥有11自由度3指, 
可实现轴孔装配及柔韧抓取功能的机器人手

扭矩传感器 
RFT76-HA01
Φ76 x 18.5mm
200g
最大 1,000Hz
300N, 8Nm(扭矩)
200mN, 8mNm(扭矩)
超低价型电容性6轴力/扭矩传感器

品目
型号名称
尺寸
重量
数据率
载荷容量
分辨率
特征

基座
移动式基座
约50kg
420mm, 685mm
使用简单，方便移送的可折叠型基座

品目
型号名称
手指
重量
自由度
算法
控制
促动器
特征

品目
型號名稱
重量
高度
特徵

Indy ToolsS T A N D A R D T O O L S F O R C O B O T S



谁都可以毫无负担地进行享受的机器人服务 ‘IndyGO’

‘IndyGO’是纽禄美卡（Neuromeka）代表协作机器人‘Indy’与表示‘走’之意的英语‘go’相结合所形
成的合成词, 是提供协作机器人的引进，应用，维护保养以及人员的纽禄美卡（Neuromeka）综
合性解决方案服务。

‘IndyGO’的目标是提供基于协作机器人的‘分析-设计-安装-应用-维护/保养’等全套的服务。为此, 
提供采用基于‘Lean Robotics’的服务平台以谋求诊断/分析的自动化，并提供活用产业IoT的智能工
厂及远程维护保养（smart connected maintenance）功能。

通过彻底的生产工程分析，量身定做的统合型IndyGO提供适合生产线的最具效率性的机器人安
放及运营方案。凭借这点，不仅可以实现费用节约，生产量的最大化，也可以能动地适应变化的
制造工程。符合中小型制造企业的‘IndyGO’为了解决初期投资费用的负担，按照经营租赁及月定
额付费模式进行提供，从而最大程度减少了机器人生产线构建的进入壁垒。通过‘IndyGO’服务可
以一次性解决机器人的购买及系统的集成，维护保养，关联人员教育的所有费用投入，时间以及
努力问题。另外可以帮助企业以更为合理的费用进行运营，快速赚回投资成本。

R O B O T P L A T F O R M S E R V I C E IndyGo

https://v.youku.com/v_show/id_XNDI2OTU0NTA0NA==.html?spm=a2hbt.13141534.app.5%7E5!2%7E5!2%7E5%7E5%7E5!2%7E5%7E5!2%7E5!2%7E5!2%7E5%7E5!43%7EA


‘IndyCARE’是为协作机器人远程管理而开发的网络服务。只要在网络连接环境中，无论何时何地皆可实现连接，
可以对机器人的实时状态，作业数据，异常状况等日志文件进行浏览。作业数据除作为基本数据而被提供的机
器人作业次数, 各关节温度外，还可以根据客户的需求提供可进行定制化的三个追加输入频道（input channel）。
另外也可以通过一起提供的网络摄像头，针对协作机器人所安装的作业场所提供在线视频服务。
‘IndyCARE’可以将作业中所发生的所有碰撞感应，紧急停止状况的日志文件以及在线视频文件进行储存，从而帮
助机器人管理人员对问题原因进行分析，并可以满足技术人员进行远程客服支援。

智能工厂，机器人远程管理的开始 ‘IndyCARE’

IndyCARER E M O T E M A N A G E M E N T S E R V I C E

Remote Preventable
不受时间及空间制约的远程管理； 通过实时监控，

预防异常情况的发生。

Effective
节约协作机器人管理时间，

提高效率；



function

协作机器人实时状态监控

收集作业数据

作业现场实时影像

收集错误日志信息

-确认作业开始与否；
-通过碰撞及紧急停止状况的监控，实现远程管理。 (异常情况发生时，提供邮件提醒功能)

-通过收集协作机器人作业次数的数据，对生产量进行测定；
-通过测定机器人各关节的温度，对异常情况进行监控；
-可针对用户所需要的数据值进行定制化。

-通过与IndyCARE相连接的摄像头，将现场情况实时传送给管理者；
-无需亲临现场，便可对协作机器人的状态进行实时监测。

-收集协作机器人状态变化(碰撞，紧急停止等)错误日志文件；
-针对管理者错过信息的情况，提供后续监控功能；
-对于机器人的异常情况，通过快速的原因分析，实现维修保养时间及费用上的节约。

智能工厂，机器人远程管理的开始 ‘IndyCARE’

The beginning of remote management of robots for smart factory.

R E M O T E M A N A G E M E N T S E R V I C E IndyCARE

https://v.youku.com/v_show/id_XNDQ0Nzk4MDgxNg==.html?spm=a2hbt.13141534.app.5%7E5!2%7E5!2%7E5%7E5%7E5!2%7E5%7E5!2%7E5!2%7E5!2%7E5%7E5!34%7EA


Business Overview & Application
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协作机器人自动化平台主要成果
( 制 造 业 自 动 化 )



A P P L I C A T I O N & D E M O

机械加工焊接工程 冲压加工 机械加工 码垛

机械加工 码垛 机械加工 CNC 工程

https://v.youku.com/v_show/id_XNTkwMjA2ODQ5Ng==.html?playMode=pugv&spm=a2hje.13141534.card_3.d_1_15&scm=20140719.manual.239312.video_XNTkwMjA2ODQ5Ng==
https://v.youku.com/v_show/id_XNDM0ODk1NzY4OA==.html?playMode=pugv&spm=a2hje.13141534.card_3.d_1_68&scm=20140719.manual.239312.video_XNDM0ODk1NzY4OA==
https://v.youku.com/v_show/id_XNDU3NTY0MTM0OA==.html?playMode=pugv&spm=a2hje.13141534.card_3.d_1_59&scm=20140719.manual.239312.video_XNDU3NTY0MTM0OA==
https://v.youku.com/v_show/id_XNDM0ODk5NzcwNA==.html?playMode=pugv&spm=a2hje.13141534.card_3.d_1_66&scm=20140719.manual.239312.video_XNDM0ODk5NzcwNA==
https://v.youku.com/v_show/id_XNTkwNTA0ODk0OA==.html?playMode=pugv&spm=a2hje.13141534.card_3.d_1_10&scm=20140719.manual.239312.video_XNTkwNTA0ODk0OA==


A P P L I C A T I O N & D E M O

自动更换工具 品质检测 视觉 码垛

过滤器品质检测 打磨

https://v.youku.com/v_show/id_XNTE0MjAxOTYyOA==.html?playMode=pugv&spm=a2hje.13141534.card_3.d_1_33&scm=20140719.manual.239312.video_XNTE0MjAxOTYyOA==
https://v.youku.com/v_show/id_XNDM0OTAwNDQ3Ng==.html?playMode=pugv&spm=a2hje.13141534.card_3.d_1_65&scm=20140719.manual.239312.video_XNDM0OTAwNDQ3Ng==
https://v.youku.com/v_show/id_XNDc2NTY4NzA2NA==.html?playMode=pugv&spm=a2hje.13141534.card_3.d_1_44&scm=20140719.manual.239312.video_XNDc2NTY4NzA2NA==
https://v.youku.com/v_show/id_XNDc3MTE4NjUxMg==.html?playMode=pugv&spm=a2hje.13141534.card_3.d_1_43&scm=20140719.manual.239312.video_XNDc3MTE4NjUxMg==
https://v.youku.com/v_show/id_XNDI2OTM5Njk1Mg==.html?playMode=pugv&spm=a2hje.13141534.card_3.d_1_75&scm=20140719.manual.239312.video_XNDI2OTM5Njk1Mg==


协作机器人自动化平台的主要成果
( 非 制 造 领 域 自 动 化 )

区分
分数

原味 拼盘 无骨

加盟店烹饪 0名 0名 1名

‘纽禄美卡’协作机器人烹饪 16名 13名 10名

R&D研究员烹饪 6名 9名 12名



A P P L I C A T I O N & D E M O

奶茶 炸鸡 咖啡冲泡

面食 冰淇淋取压 机器人咖啡店

https://v.youku.com/v_show/id_XNTE2OTQ0MTAxMg==.html?playMode=pugv&spm=a2hje.13141534.card_3.d_1_29&scm=20140719.manual.239312.video_XNTE2OTQ0MTAxMg==
https://v.youku.com/v_show/id_XNTk0NTUxMDM0MA==.html?playMode=pugv&spm=a2hje.13141534.card_3.d_1_1&scm=20140719.manual.239312.video_XNTk0NTUxMDM0MA==
https://v.youku.com/v_show/id_XNTg4NTA3NzM4NA==.html?playMode=pugv&spm=a2hje.13141534.card_3.d_1_20&scm=20140719.manual.239312.video_XNTg4NTA3NzM4NA==
https://v.youku.com/v_show/id_XNTkwMTU3NjQyOA==.html?playMode=pugv&spm=a2hje.13141534.card_3.d_1_12&scm=20140719.manual.239312.video_XNTkwMTU3NjQyOA==
https://v.youku.com/v_show/id_XNTE0MjAyMTQwOA==.html?playMode=pugv&spm=a2hje.13141534.card_3.d_1_32&scm=20140719.manual.239312.video_XNTE0MjAyMTQwOA==
https://youtu.be/KfjWLtjaFto?si=vqaIv6-jW-zl9x_0


A P P L I C A T I O N & D E M O

自动还书 邮件分类

https://v.youku.com/v_show/id_XNTA1ODczMzk2NA==.html?playMode=pugv&spm=a2hje.13141534.card_3.d_1_36&scm=20140719.manual.239312.video_XNTA1ODczMzk2NA==
https://v.youku.com/v_show/id_XNTA2OTEwNzcwOA==.html?playMode=pugv&spm=a2hje.13141534.card_3.d_1_35&scm=20140719.manual.239312.video_XNTA2OTEwNzcwOA==


A P P L I C A T I O N & D E M O

Mnet 2020 MAMA 新媒体艺术

SBS电视剧 ‘Alice’ 快闪店

https://v.youku.com/v_show/id_XNTkwMjc5MTU1Mg==.html?playMode=pugv&spm=a2hje.13141534.card_3.d_1_14&scm=20140719.manual.239312.video_XNTkwMjc5MTU1Mg==
https://v.youku.com/v_show/id_XNTAzOTMyMjIyNA==.html?playMode=pugv&spm=a2hje.13141534.card_3.d_1_38&scm=20140719.manual.239312.video_XNTAzOTMyMjIyNA==
https://v.youku.com/v_show/id_XNTkwMjc5MTczMg==.html?playMode=pugv&spm=a2hje.13141534.card_3.d_1_13&scm=20140719.manual.239312.video_XNTkwMjc5MTczMg==
https://v.youku.com/v_show/id_XNTkxMTM3MTM2MA==.html?playMode=pugv&spm=a2hje.13141534.card_3.d_1_7&scm=20140719.manual.239312.video_XNTkxMTM3MTM2MA==
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Robot as a Tool l Robot as a Service l Robots for Every Workplace



开发智慧农场机器人平台



核心部件高度集成
通过自主研发的电机、减速器等产品技术,持续强化硬件竞争力

多自由度轻量机器人结构自主研发 自主研发智能驱动器CORE 持续推进零部件高度集成

Encoder  
Driver

HD
Brake Motor

无框马达(总7种)

减速器(机械/磁混合HD、无太阳流星差分减速器)

2022(E)

· 无框电机（100~3000瓦，按功率

分类的7种）试量产研发

· P社电机替代国内的ODM

· 机械/磁混合HD减速器试制研发

· 构筑薄行星齿轮试生产加工设施

2023(E)

· 无框马达(100~3000瓦，按功率

分类的7种) 量产及应用

· 内轮马达(3种)试生产

· 致动器加工内在化

· 油性差分减速器试制研发

2024(E)

· 智能致动器扩大量产

· 量产行星齿轮、油性差分

减速器

· 批量生产代替哈默纳科

减速器的高性价比型减速器

2025(E)

· 开发出驱动器综合型的

双重绝对值编码器

· 批量生产磁制动器

11
16

36

54

零件名
현행 단가 대비 절감률

2023년 2024년

减速器 10% 30%
电机 15% 72%
结构 10% 40%

电路材质 43% 43%
加工件 0% 20%
PBA 15% 45%
其它 9% 19%
合计 16% 36%

对比当前成本节约百分比

2023年 2024年

10% 30%

15% 72%

10% 40%

43% 43%

0% 20%

15% 45%

9% 19%

16% 36%

节约率( % )INDY 7成本节约效果

现在



启动太空清洁机器人项目
通过承接政府课题进军太空清洁项目,开发韩国最初的航空领域协作机器人

太空清洁市场前景及现状

俄罗斯航天初创企业 ‘Start Rocket ’日本初创企业 ‘ALE’

清除
宇宙残骸物

轨道
捕获技术

展开型
捕获载体

机械臂型
捕获载体 卫星进港

评定为为‘为捕获宇宙残骸物的展开型及机械臂型
搭载体技术研发’的共同研究开发机构

资料: Fortune Business Insights

866.4 

1,527.7 

2021 2029E

(单位: 百万USD)

资料: Fortune Business Insights(2021)

推进航空领域机器人市场

The global space debris monitoring and removal market
（全球空间碎片监测和清除市场)



电池火灾灭火系统研发



产业灾害 不良率成本 品质 生产性
Cost Defect RateIndustrial Accident Productivity Quality

A D V A N T A G E O F R O B O T A U T O M A T I O N



C E R T I F I C A T I O N



C E R T I F I C A T I O N



研究机关
Research Institution

研究机关
Educational Institution

企业
Company

海外企业
Overseas Company 

C U S T O M E R

Kyung Hee University 

Keimyung University

Korea University

Kwangwoon University

Kookmin University

DGIST

Dong-a University

Pukyong National University

UNIST

Pusan National University

Sungkyunkwan University 

Ajou University

Andong National University

Jeonbuk National University

Chung-ang University 

KAIST

Koreatech

Korea Polytechnic University 

Korea Polytechnics

Handong Global University.

Hanseo University

Hanyang University

Seoul National University Of Science And Technology

Pohang University Of Science And Technology

Korea National University Of Transportation

DGIST

KETI

KIMM

KIST

KITECH

KATECH

center Of Human-centered Interaction For Coexistence

National Rehabilitation Center

Korea Institute Of Footwear & Leather Technology

National Science Museum

Korea Institute Of Robotics & Technology Convergence

Korea Electrotechnology Research Institute

APPLIED MEDICAL
BEIJING NOVA TECHNOLOGY CO.,LTD.
BOTZIAN & KIRCH GMBH
HANGZHOU GUOCHEN ROBOT TECHNOLOGY CO., LTD.

ISA TECHNOLOGY PTE. LTD.
JIANGSU SOPHIA SUPPLY CHAIN MANAGEMENT CO., LTD.
MINAMIDA CO.,LTD.
PHANTOM AI, Inc.

RELIANCE ENGINEERING COMPANY
SAM Elektronik San.ve Tic. Ltd.Şti.
SOUTHERN SUPPLY CO., LTD.
TALENT SYNERGY SDN. BHD.

7%

CJ Logistics Corp.

EYEDEA Inc.

HIMS Co., Ltd.

ISA Co., Ltd.

KITECH

KT Corp.

KT Commerce Co., Ltd.

LG Household & Health Care Ltd.

LG Electronics Inc.

LSIS Co., Ltd

SK telecom Co., Ltd. 

SUTECH

TMC

KEONWOONG TECH Co., Ltd.

GOPIZZA Co.

KUKDONG JEYEN Co., Ltd.

GIMPO INDUSTRY Co., Ltd.

NAVER Co., Ltd.

NEXBRAIN

knowhow factory

DAWOOFA

Daincube Co., Ltd.

Dayang Chemical Co., Ltd

DSME Co., Ltd.

DONGWON F&B

DIOSYS

DO-HITECH

Rastech Co., Ltd.

Robostar Co.,Ltd.

ROBOTOUS Inc.

ROBOTECH Co., Ltd.

ROBOTIS Co., Ltd.

LOTTE DATA COMMUNICATION 
COMPANY

Mando Corp.

MadGenerator

MEDIASPACE 

BULLSONE Co., Ltd.

bitsensing Inc.

CYBORG-LAB Co., Ltd.

SAMSUNG

samsung heavy industries Co., Ltd.

Shinshinsa Co.,Ltd.

C-Stone Technologies Co., Ltd.

CATECH Co., Ltd.

ASETEC Co., Ltd.

IEG Co.,Ltd.

itiz

YANG SUNG MACHINERY Co., Ltd.

eburnean Inc.

SH GLOBAL.

ESPA

Youngshin Factory Automation Co., 
Ltd.

WSS Co., Ltd.

ONETECHKOREA Co., Ltd.

Wizard

UVER

EIP Communication Co., Ltd.

EasyEndo Surgical

WebDisk

Ehwa Diamond Industrial Co., Ltd.

JS-TEC Co., Ltd.

ZETABANK

KNR SYSTEMS Inc.

TAEJIN Co., Ltd.

PASECO

Femtobiomed Inc.

4DWelcome & Mediaflow

POSCO

Hatio, Lab. Inc.

KOREA RENTAL

Korea conveyor ind. Co., ltd

Hanyang Packaging Machinaery
Co., Ltd.

HYUNDAI MOBIS

Hyundai Heavy Industries Co., Ltd.

HWASHIN PRECISION Co., Ltd.



P A R T N E R

GoPizza Go Pizza Co., Ltd. 26, Dokmak-ro 19-gil, Mapo-gu, Seoul, Republic of Korea +82 70 4469 6747 gofficial@gopizza.kr

coston 11, Gurojungang-ro 40ga-gil, Guro-gu, Seoul, Republic of Korea +82 70 7601 4261 sushium@naver.com

Cobotsys #418, Campus Plaza, 199 World Cup-ro, Yeongtong-gu, Suwon-si, Gyeonggi-do, Republic of Korea +82 10 6587 2020 jkjan27@cobotsys.co.kr

MECSYS 1506~1507, 190, Soha-ro, Gwangmyeong-si, Gyeonggi-do, Republic of Korea +82 2 6265 5558 mecsys@mecsys.co.kr

FANIXON 622, 323, Somanggongwon-ro, Siheung-si, Gyeonggi-do, Republic of Korea +82 31 318 9189 fanixon@fanixon.com

IdeM 202-905, 388 Songnae-daero, Wonmi-gu, Bucheon-si, Gyeonggi-do, Republic of Korea +82 32 234 1244 sales@idems.co.kr

JY Engineering #406, The First Tower, 140 Jinwi 2-sandan-ro, Jinwi-myeon, Pyeongtaek-si, Gyeonggi-do, Republic of Korea +82 70 7721 2346 jth2346@hanmail.net

The Blick Company Room B-104, Namdong Techno Park, 51 Eunbong-ro, Namdong-gu, Incheon, Republic of Korea +82 32 819 1909 mh@blick1908.com

Human Tech 20, Janggo-ga-ro 231beonan-gil, Seo-gu, Incheon (Gajwa-dong) , Republic of Korea +82 32 330 7201 smpark@humantechubot.com

Main Tech 207-3, Jiwon 2-dong, 160 Daehwa-ro, Daedeok-gu, Daejeon, Republic of Korea +82 42 670 8123 bssong69@hanmail.net

연성 Building 2, 94-17, Techno 2-ro, Yuseong-gu, Daejeon (Gwanpyeong-dong), Republic of Korea +82 42 974 7625 nhkwon@yskorea.com

WIFA 33 5-Sandan 5-ro, Susin-myeon, Dongnam-gu, Cheonan-si, Chungcheongnam-do, Republic of Korea +82 41 571 3711 scsohn@wifa.co.kr

CANI 205, 164, Obong-ro, Buk-gu, Daegu, Republic of Korea +82 10 4977 4333 sdh1730@gmail.com

Geumgang FA 352, Seobu-ro 1701beon-gil, Juchon-myeon, Gimhae-si, Gyeongsangnam-do, Republic of Korea +82 55 335 0693 rbtlr73@naver.com

Diosis 15-5, Export-daero 5-gil, Gumi-si, Gyeongsangbuk-do (Gongdan-dong), Republic of Korea +82 54 464 8227 leeshy@daum.net

Robotable Room 207, Building 3, Robot Research Center, 33 Robot Land-ro, Changwon-si, Gyeongsangnam-do, 
Republic of Korea +82 70 4010 1800 sales@robotable.me

lotal 27-21, Dulneum-gil, Yangsan-si, Gyeongsangnam-do, Republic of Korea +82 51 911 2800 Jh.park@rotal.kr

MAYR KOREA 3F, 1533 Yeondeok-ro 9beon-gil, Seongsan-gu, Changwon, Gyeongsangnam-do, Republic of Korea +82 10 3149 5037 smg@mayrkorea.com

CEK Technology, Inc.

AMS

1501 Panther Loop Suite 4A Pflugerville, TX 78660, USA

10030 Via de la Amistad San Diego, CA 92154

+1 512 745 3604

+1 619 661 5985

cek@cektech.com

cjkim@ams-fa.com

Capital  area
Seoul / Gyeonggi / Incheon

Daejeon

Chungcheong-do

Daegu

Gyeongsang-do

USA



邮箱 

公司地址 

mailto:sales@neuromeka.com
mailto:pr@neuromeka.com
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