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インフラ追加なしで、
広く複雑な屋内環境でも
安定した自律走行を実現します。

トゥイニー独自の
高性能自律走行技術

専門開発者なしでシナリオ編集だけにより
自動化を実現し、現場の要件に応じて
迅速な修正・拡張が可能です。

スクリプトベースの
柔軟な自動化プロセス構築

トゥイニー製ロボットはもちろん、
多様な移動ロボットに適用でき、上位
システムとの容易な連携をサポートします。
(HTTP, WebSocket, Digital I/O, Modbus TCP)

異種ロボットにも
適用可能な高い拡張性

複数ロボットのトラフィック制御と
リアルタイムモニタリングをサポートし、
マップ・スクリプト・設定を一元管理します。

統合管制および
マルチロボット運用

Web開発なしでカスタマイズされた
ダッシュボードを構築でき、運用中でも
機能や画面を容易に変更できます。

ウィジェットベースの
直感的なUI構成

クラウドおよびオンプレミスの
両方に対応し、上位システムがなくても
単独運用が可能です。

柔軟な導入・
運用環境

あらゆるロボット・ハードウェアに対応する
自律走行ソフトウェア

▲ マップ作成

▼ スクリプト作成

主な特長



カスタム開発領域
トゥイニーソリューション

上位システム（MES、WMSなど）

Digital I/O MODBUS TCP

ロボット管制サーバー

運用スクリプト
ロボット

上位連携ソフトウェア

リフト・
PIOセンサー

ロボットアーム
・PLC

運用スクリプト
ロボット

導入事例

DaruGoシステム連携構成図

トゥイニー
標準提供

お客様要件に応じた
カスタマイズ対応

ロボット
管制サーバー

および
運用スクリプト

上位システム
および

ハードウェア
連携

• Webブラウザからアクセス可能
• オンプレミスまたはクラウド

環境で提供可能

ロボット管制サーバー

• Webブラウザからアクセス可能
• 自律走行制御インターフェースを提供
• 単独運用可能

自律走行ロボット

浦項市
スーパーマーケット
協同組合世宗市立図書館

サンボロボティクス 韓国鉄道公社 光明駅 フィールドロ



ホームページ ユーチューブ

twinny.ai
ホームページ

salescontact@twinny.ai
メール

大田広域市儒城区佳亭北路90
住所

本社 +82.42.716.1558
製品購入 +82.42.866.8232

連絡先
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